Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
na przebudowe nawierzchni drogi gminnej

D-M-00.00.00
D-01.01.01
D-03.01.03
D-03.02.01
D-04.01.01
D-04.04.02
D-04.03.01
D-04.08.01
D-05.03.05
D-06.03.01
D-06.04.01
D-07.02.01
D-08.01.01
D-08.02.02
D-09.01.01

w m. Latowice, gm. Sieroszewice

INWESTOR: Gmina Sieroszewice

KOD CPV 45233226-9

Roboty budowlane w zakresie drég dojazdowych

SPIS TRESCI:
Wymagania OgOINe...........oueiiiiie et 2
Odtworzenasy i punktow wysok&Eiowych .........cccceeeeeiiiiiiiiienieee, 14
czyszczenmdzel 0dwadniagCyCh .........oovvieiiiiiiiiiiiiii e, 18
Regulacja SEOEK ..........coviiiiiiieiiec s e 22
Koryto wrapmofilowaniem i zagszczaniem podi@.................cc.ueeee... 30

Podbudowauskywa tamanego stabilizowanego mechanicznie....33
Oczyszczargkropienie warstw konstrukcyjnych ..........coevvevee... 36

Wyréwnaniedpud. mieszankami mineralno — asfaltowymi.......... 40

Nawierzchnibetonu asfaltowego...............vevveee e e oo e eeeiiiviieeeen 43
UZUPEIEREIOCZY........eeiiiiiiieee ettt 53
ROWY - OONTUER......ooiiiiiiiiieiiee et e e e 56
OZNaKOWANTHIDWE ......eeiieeeeei ettt e e e e e e s eeeenre e e e e e e s e e saarbaareaaeeeaan 59
KresmikKi DEIONOWE ........cooiiiiiiiieeeeee e eeeerr e 66
Chodnik z koywej kostki betonowej.............eeeeviviiiiceeee 72
Plantowan@@CZY ..........uuvieiiieeeiiiiiiiiieeeee e e e e e s sivanreeaaeeeeeseanees 76
OPRACOWAL:

Wiktor Pietka
inz. RafatSwigtek

mgr Leszek Karczewski




OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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WYMAGANIA OGOLNE

Niniejsza specyfikacja techniczna zalecona do wg§stania przy zlecaniu robét na drogach wojewdédekic
powiatowych , miejskich i gminnych

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegOtowa specyfikacja techniczna
GDDP - Generalna Dyrekcja Drég Publicznych
PZJ - program zapewnienia jako
bhp. - bezpieczsstwo i higiena pracy
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclznej (OST)  wymagania ogolne dotysze wykonania i
odbioru robét drogowych i mostowych.
1.2. Zakres stosowania OST
Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi obg@wjaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gash krajowych.
Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacfewodzkich, powiatowych i gminnych
1.3. Zakres rob6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogélne, wspélne dla robot epgh ogoinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR gbszczegdlinych asortymentéw robét drogowych itavagch. W
przypadku braku ogdlnych specyfikacji technicznyeiidanych przez GDDP dla danego asortymentu robsialenia
dotycz réowniez dla SST sporrizanych indywidualnie.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pozéj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-uytkows (droga) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,aaet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtee miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych z
nadsypls - odlegta@¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnee;.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (mor@awva) - droga specjalnie przygotowana, przeznacranauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeavidzilo usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowagy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgty do notowania zdargad
okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokwagych odbioréw roboét, przekazywania
polecé i innej korespondenc;ji technicznej paaiey Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkecenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyntraktowych (wyznaczona przez Zamawiapo, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcapowiedzialna za nadzorowanie robét i administrae&montraktem.
1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorngwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulpahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwéz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtndbnami, stiaacy
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliégze szkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamaudafo, nieztdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwhzanych z ocenjakaosci materiatéw oraz robot.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektowvy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezymiera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkaedm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegz.
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana h&edoio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstwy Scieralry a podbudow, zapewniaica lepsze rozienie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwazica do wyréwnania nierowioi podbudowy lub profilu istniegej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna € nawierzchni stmca do przenoszenia ohzen od ruchu na podi®. Podbudowa nmie sktada
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - gornas€podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktad& sie z jednej lub dwdch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigm castek podiga. Maze zawierd warstwg mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinagca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej ghgmvnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkdamitania
mrozu.
h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unietivsienia przenikania cwtek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.
i)  Warstwa odgzapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtej sk do nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunildka dla pieszych i przepust.
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1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesé przedziat
tolerancji nie zostat okséony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogidzamych

Z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy imorOwniez obejmowé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzei chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazpdow, umieszczenia uidzen organizacji i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aey pod nawierzchgido gkbokaici przemarzania.

1.4.28. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaitéezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przezzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydaggaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agm#nia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetgmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdwwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnzgktad droga,
kolej, rurocig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -e¢$8¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robaét.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozeMisktada sie z petnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komoér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji tereno@ruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosé teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @¢tgskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtaniedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokdé¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikbw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielagcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdio(przedmiarem) w kolejrioi technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robo6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogeze czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inma drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - & przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebna catags¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mae polega na wykonywaniu
robot zwhzanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpieargwo wszelkich czynniei na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodhoz dokumentag projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeganykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisfracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz egzemplarz da@iecji projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliviasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaebizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczegbtowych warunkach umowy, uwadriiagcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektowa oraz projektow dokumentag
wykonawcz (techniczm) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergly spis dokumentacji projektowej, k#drWykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.
1.5.3. Zgodno $¢ robdét z dokumentacj g projektow g i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowd®kumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania okilene w ch@by jednym z nich s obowazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumejitac

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentow ohpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@nych warunkach umowy”).



Wykonawca nie mige wykorzystywa btedow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadokilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzap wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiarow oksonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiajalzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwezane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw in@atéw budowli musg
wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqyzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs lub SST i wptynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontgped ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastiniejcych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkres
trwania realizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizytinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zardzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieae
robét w okresie trwania budowy. W zahesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizaciji ruchu powinienéhya bieaco
aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgyargracji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kydzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewstay ten sposéb bezpiedmtwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widockciow dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzglidéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie teda akceptowane przezagniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienteweealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdazie utrzymywa tymczasowe uegizenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz weseeinne srodki niezlgdne do ochrony robot,
wygody spoteczngei i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodid wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pitgazddédw i maszyn pracigych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnioimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegen w miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyclktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegta utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5. Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaztzie:

a) utrzymywateren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezkib innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegélny wzgdl na:
1) lokalizact baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdérogdiojazdowych,
2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@nibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.



Materiaty fatwopalne ddla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osbéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoi@arem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materialtow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o eséniu wikszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do rob6t bda miaty aprobag technicza wydary przez uprawniosmjednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpéaiczeniu robot ich szkodlivés zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. zéd
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod; na wycie tych materiatow od wiaiwych
organéw administracji gestwowe;j.

Jereli Wykonawca wuyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawoyaj
1.5.8. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadzddoych wiacicielami tych urzdzer potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zam rozpocgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzez lzdzie z nimi
wspoOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiadéa za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzémstalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezéamcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacoéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych paizy
Wykonawea a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wtasda i drég wewrtrznych. Jednade, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdip one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci azen osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowéasie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy transigorc
materiatbw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska wszelligzlydne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaty usugie z terenu budowy. Pojazdy powoshig nadmierne obgienie osiowe nie dala dopuszczone
naswiezo ukaiczony fragment budowy w odfsie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawvszelkich
robo4t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z polacgrinzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiecze astwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawocglbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegllngi Wykonawca ma obowrek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oflazzdpewnienia bezpiearswa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i s uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robo6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigiqmmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalaicym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpocaé roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si @ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znéwszystkie zarglzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowaz arne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére s jakikolwiek spos6b zwizane z wykonywanymi robotami icthizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwilczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikic
wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgi, materiatow
lub uradzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstaagajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokrye
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniengkonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych
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Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasae konkretne normy i przepisy, ktore spethienajp
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglalobowhzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisoite av warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥éjprzypadku
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapevas@jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwimnidz przez layniera/Kierownika projektu. Rdnice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wacdiowe, budowle oraz inne pozost&@d o0 znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmiglowy leda uwazane za wlasnigé Zamawiajgcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zé8 w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, bynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawe ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/llub wysékdkwoty, o ktdr nalery
zwigkszy¢ cerg kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyZamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgrzransport oraz inne
urzadzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.Baplecze Zamawiagego”.
2. MATERIALY
2.1.Zré6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymawgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongoh
robot, Wykonawca przedstawi Zynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, czegotowe informacje dotysee
proponowanegdrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatlow jak rownigz odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposob agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatow ze
zrodet miejscowych wdczapc w to zrodta wskazane przez Zamawdiegégo i jest zobowrzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyged rozpocgciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi fgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracjigiewowej i samorglowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatow, dziemwy i inne jakie okz si¢ potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow miejscowych &da
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie dzie prowadz zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktre zostaly
wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olxaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatdw do innych robét, mte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychtemriatow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez ayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaawykonuje na
wihasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub SST przewigumozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigp 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie daym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie iadgmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie nie by¢ pdazniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materdo czasu gdy dua one uyte do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadyja sjakos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w olsbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezamiera/Kierownika projektu.



2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatdéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prgbateriatdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptaciji ok&onej partii materialow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwérni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,
¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelsfida w tych miejscach.
3.SPRZET

Wykonawca jest zoboazany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu
na jakdé¢ wykonywanych robo6t. Spek uzywany do robét powinien Byzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stakmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdci do pracy. Powinien t#yzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojozliwo $¢ wariantowego gycia spratu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomurzyska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nie by pé&niej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i m@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych rob6t i wkriwosci przewaonych materiatéw.

Liczba s$rodkéw transportu powinna zapewhigorowadzenie robét zgodnie z zasadami dergmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyimows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetni& wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiainnych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigie tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagezenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t, daagodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami liyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezemw planie i wyznaczenie wysobm
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na @inie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popelnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robOt zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bt¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Iryniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakkw za ich dokladné.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiwe SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu program

zapewnienia jakixi. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oké&¢, zamierzony sposob wykonywania
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rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwdupcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentaci
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) czs¢ ogolmn opisupca:

—  organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaawibét,

—  organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jékoterminowa¢ wykonania poszczeg6inych elementéw robét,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jats wykonywanych robot,

—  wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,

—  spos6b oraz fogrgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrstirujcych, a
takze wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesiehnologicznym, proponowany sposéb i ferm
przekazywania tych informacji lgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugglzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w mechanizmy
do sterowania i ugglzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy, kruszyw
itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpmeaty ich wiasciwosci w czasie transportu,

—  sposob i procedeipomiaréw i bad& (rodzaj i cestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanievdae,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wyramia mieszanek i wykonywania poszczeg6inych eheoverobot,

—  sposob pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robét i jakéci materialdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezedne do pobierania
prébek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimier/Kierownik projektu mge zaada® od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowataj.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robot zstaetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést konieczny, aby
zapewnt wykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #gnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprat
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okgéajacych
procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhdiod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsunete i stwierdzona zostanie odpowiednia j@kdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Wadateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Probki kxda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probpkrtych na zasadziee
wszystkie jednostkowe elementy produkcji magy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez myniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez lkyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakweypty przez Iayniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawca etizie przeprowadZa dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez Wykonawe usungte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkolwybada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanAwiagcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowszna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezdyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykomgmdmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi ganjei ich wyniki do
akceptacji layniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak

najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakod



Wyniki bada& (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wed
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviatv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpaaducent materiatbw powinien udziethu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegmgz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badania,etizie ocenid zgodnd¢ materialow i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta probki materiatobw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. ddi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétinmateriatéw i robot z
dokumentag projektovg i SST. Mae réwnie zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtérnych lub dodatkowych batia
pobierania probek poniesione zostpnzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mége dopuyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieéatwa wykazuicy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych adaiciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

—  Polsk Normg lub

- aprobat technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie s objgte
certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okédajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikbw tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetni&ych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy olic& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawiljacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietgisva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalstwego. Zapisy éda czytelne, dokonane trwatechnilky, w porzidku
chronologicznym, bezgoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldda oznaczone kolejnym numerem anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonograméw
robot,

—  terminy rozpocgia i zaka@czenia poszczegdinych elementéw robot,

—  przebieg robot, trudiai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia ltyniera/Kierownika projektu,

— daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikagich i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw robaét,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robd6t podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyexe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotyeze sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

- dane dotyere jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budanpiodaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydd przedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowania $rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw
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Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robaét.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza si sposob aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki
obmiardéw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodnéci materialow, orzeczenia o jal@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny léyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiméumowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Iriyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do gayl
nazyczenie Zamawiagrego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dok&ntacy projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwmaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wiepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robdtdilzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robdt i materiatow
Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako dluggé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8i.
7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawvdezeli urzadzenia te lub spex wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbaét.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST d8lzie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniat w sposob aegly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétalee w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtizzbzda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rmdxy¢ dolkczone w formie oddzielnego zaznika do ksizki
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikaych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robdt zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.
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Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogginEos¢pu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem decemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpigj jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolyd powiadomienia o tym fakcie iginiera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje

si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiobot dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci | wartasci.

Catkowite zakéczenie robo6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegogdrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadriem na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zak@zenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaazwrez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierg@ia roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektowy i
SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapadgia realizaci ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aegowych lub rob6t uzupelni@gych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijspe jakad¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatajektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésh®o ruchu, komisja dokona patei, oceniajc pomniejszoa wartasé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokdt odbioru ostatecznegatrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. dokumentagjprojektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporalzona w trakcie
realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (Evdsive z dokumentéw umowy i ew. uzupehaig lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksiki obmiaréw (oryginaty),

5 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badieoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZ],

6 deklaracje zgodsai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zadczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rotmarzysacych (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych rob6t wiécicielom uradzes,
9. geodezyminwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopg mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigld gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigwea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzugiaghcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahotr zwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robét”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarow ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej ldzie uwzgkdnia® wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robéti obejmowa:
—  robocizr bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartd¢ zwytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
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- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢c podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania esido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vetagsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeigpii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z pos{pu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiatsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowai drenau,
() tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaejihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie initgtie tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjichu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo bu@mel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pyejszymi zmianami).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachigarych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznigj (SST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integrala czes¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Sizrewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azwanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz poleenia obiektéw
inzynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych
W zakres robdt pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow wiséciowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (mg@zenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spogtiwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2.Wyznaczenie obiektdw mostowych
Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenyznaczenia osi obiektu i punktow wységiowych,
zastabilizowanie ich w spos6b trwaly, ochgach przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb iday odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowasiektu (kontur, podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i konhcowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednicz od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiEgj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.
Swiadki” powinny mie diugasé okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
- laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw@gjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezbine do szczegdtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wazyniera o wszelkich ktlach wykrytych w wytyczeniu
punktoéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedt te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia si¢ od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irnzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe
w takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtyrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostamnzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komiecio dalszego prowadzenia robot, to zastare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@daidtowej realizacji rob6t nate do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiasy i punktow
wysokdéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposo6b trwaly, przyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktdéw pomocniczych, padmych poza granicroboét
ziemnych. Maksymalna odlegidpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzditrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatay¢ poza granicami robdt zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robooaery zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssfh wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentac;ji projektowe;j.

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leigzrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenoy¢
wigksze n 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 arpdizostatych drog. Rdne niwelety punktdw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowsczaly Wykonawca robét zagi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza ggamoioot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumenigmjojektovs oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachaagathwanych przez myniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow natg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych ni 1 metr. Odlegtéc
migdzy palikami lub wiechami naty dostosowéado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oweg. Odlegtéé ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektdw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétigprzyczétkow i filarébw mostow i
wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja pray@la powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jestdia obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
8.2. Sposbéb odbioru robot
Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadaAynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych,
— wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem i oznakowanie utatggajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatng¢ robot zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauyv koszcie rob6t mostowych.
. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykam prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysdk@mwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpeGiK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpeGiK 1983.

o
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CZYSZCZENIE URZ ADZEN ODWADNIAJ ACYCH
(PRZEPUSTY, KANALIZACJA DESZCZOWA, SCIEKI)

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy wykonania ,Przebudowy nawierzchni drogiignej w m. Latowice, gm. Sieroszewice”
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z czyszczeniem drogowychadzer odwadniagcych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Sizrewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych z oczyszczeniem i
utrzymaniem w stanie statej drmosci urzadzen odwadniagcych, a mianowicie:
a) sciekdw przykrawznikowych,
b) kratek wpustowych,
c) studzienek rewizyjnychsciekowych,
d) studzienek odwadnigych mostowych,
e) kolektoréw kanalizacyjnych i przykanalikéw,
f) przepustéw pod drogami i zjazdami,
g) udraniania studni chtonnych,
h) wylotow siczkéw podtinych i poprzecznych,
i) zbiornikéw odparowujcych.

Utrzymanie urzdzer odwadniajcych w statej drenosci ma decydujce znaczenie dla wdaiwego utrzymania
drdg, ich trwaldci i zabezpieczenia przedarodnymi uszkodzeniami.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Czyszczenie drogowego udzenia odwadniafego - usuwanie naniesionego materiatu zanieczggrego, w
postaci piasku, namutu, blota, szlamecili gakzi, smieci, itp., utrudniajcego prawidtowe funkcjonowanie udzenia.
1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gké oraz z okrdeniami podanymi w pkcie 1.4 OST: D-03.01.01
+Przepusty pod korandrogi”, D-03.02.01 ,Kanalizacja deszczowa”, D-0B.@1 ,Siczki podhzne”, D-03.04.01 ,Studnie
chtonne”, D-03.05.01 ,Zbiorniki odparowage”, D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”, D-06.05,8aczki poprzeczne w
poboczu”, D-08.05.00Sgieki”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogdlne wymagania dotygze robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do czyszczenia wgdzer odwadniagcych powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
- szczotek mechanicznych,
- zamiatarek samohiaych,
- sprzarek powietrza,
- zmywarko-zamiatarek,
- tadowarek czotowych, czerpakowych i innych,
- zbiornikow na wod,
- wciagarek gcznych lub mechanicznych,
- pomp wysokodgihieniowych,
- samochod6éw specjalnych griowo-sgcych do czyszczenia kanatow, studzienek, przepystow
oraz przyradow takich jak:
- wiadra kanatowe, czyszczaki talerzowe, spirale kama, szufle do wyaigania osadu z osadnikéw itp.,
badz innego spratu zaakceptowanego przezymiera.
Preferuje si uzycie sprztu nie sprzyjaicego powstawaniu kurzu, jak zmywarko-zamiatarek szzzotek
wyposaonych w pochtaniacze pytow.
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2.Srodki transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszti#ykonawca uyje srodkow transportowych spetnigych wymagania
okreslone w pkcie 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczeniéciekdw przykraweznikowych
Oczyszczeniéciekow przykrawznikowych mana wykona:
a) rcznie, przy uyciu drobnego spetu, jak: grace stalowe, topaty, szczotki, miothyzagdzenia do odspojenia
stwardniatych zanieczyszaze
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b) mechanicznie, za pompcszczotek rotacyjnych, zmywarko-zamiatarek itp. eeznym odspojeniem stwardniatych
zanieczyszczei polewaniem wodl przy stosowaniu szczotek praguyjch ,na sucho”.

Zesciekdw, oprécz zanieczyszaziznych, Wykonawca powinien usgthwszelkie inne zanieczyszczenia, jak np.
wyrastajica trane, chwasty, pyt itp.

Usunite zanieczyszczenia najezatadowa na dowolnerodki transportowe i wywdiena sktadowisko
odpadow.

5.3. Oczyszczenie kratek wpustowych i studzienek

Wykonawca oczici kratki wpustowe z wszelkich zanieczysztzecznie, przy ayciu tzw. sztyc i diut, a po
oczyszczeniu i zdfiu kratek dokona oczyszczenia studziefekkowych a do spodu osadnikéw.

Studzienkisciekowe mog by¢ oczyszczanestznie przy ayciu topat i szufli do wycigania osadu z osadnikow
wpustow ulicznych lub przyayciu samochodow specjalnych pnfowo-sgcych, przystosowanych do czyszczenia
kanalizacji, wzgtdnie przez oczyszczanie strumieniem wody pédieniem przy rbwnoczesnym przemywaniu kolektorow
kanalizacyjnych i przykanalikow, ktérymi nagromademsady zostarprzeniesione poprzez kanaly.

Studzienki rewizyjne zalecagsizyscic tacznie z kolektorami kanalizacyjnymi, metodami pogtanw pkcie 5.5, z
ew. rcznym odspojeniem stwardniatych zanieczyséicze

Wydobyte zanieczyszczenia ngldadowa do:

a) dowolnychsrodkéw transportu, fdi zanieczyszczenia nie wydzielajieprzyjemnych zapachow,

b) pojemnikéw z hermetycznym wiekiem albo do sansaldw z przykrywam skrzynh, jesli nieczystdéci po ditugim
okresie zaleganiaignijace lub cuchace,

i wywiez¢ je na sktadowisko odpadodw.

5.4. Oczyszczenie kratek i wpustdéciekowych mostowych

Oczyszczenie kratek i wpust@giekowych mostowych nima wykoné recznie za pomagccienkich zaostrzonych
narzdzi w ksztalcie ptaskownika lub za pomogody pod cinieniem, tak aby zapewhswobodny odptyw wody z jezdni
mostu.

5.5. Oczyszczenie kolektorow kanalizacyjnych i praanalikow

Wykonawca dokona oczyszczenia przewodow kolektda@malizacyjnych i przykanalikéwpamoa
przecigania przez przewody: linek ze szczplikb ttokiem, wiader kanatowych, czyszczakéw tabevgch, spiral
kanatowych, skgcanychzerdzi, motopomp przepuszcaaych silny strumig wody lub za pomacspecjalnych samochodéw
z urzdzeniami ssco-ttoczicymi do cénieniowego czyszczenia przewodow.

5.6. Oczyszczenie przepustéw pod drogami i zjazdami

Wioty i wyloty przepustéw pod drogami i zjazdanailety oczysci¢ z namutu, rélinnosci, lisci lub innych
zanieczyszczeutrudniajcych sptyw wody, ¢cznie, za pomagtopat, szpadli, siekier itp. Dzaos¢ przewoddw rurowych
nalezy zapewnt przy wyciu sprztu wymienionego w pkt 5.5.

Zebrane zanieczyszczenia powinny lagyywiezione dowolnynsrodkiem transportu na sktadowisko odpaddw.
5.7. Udraznienie studni chtonnych

Udraznienie studni chtonnych natg wykona: recznie lub mechanicznie przyyciu topat lub tadowarek
czerpakowych z zastosowaniem ygarek, przez usugtie najwyszej warstwy z piasku, zamulonej nagromadzonym
osadem i namutem oraz zgsienie jej novy warstwy z grubego piasku (i ew. z wymigmarstwy péredniej i
najnizszej, jéli zostaly zanieczyszczone lub naruszone przy irdemiu), zgodnie z zasadami oflenymi w OST D-
03.04.01 ,Studnie chtonne”.

Wybrany osad lub zyty materiat filtracyjny nalgy wywiez¢ dowolnymsrodkiem transportu na sktadowisko
odpadéw.

5.8. Oczyszczenie wylotdwaszkéw podtuznych i poprzecznych

Oczyszczenie polega na odkryciu wylotéezkéw przez wycink roslinnosci, darniny lub innych zanieczyszdéze
zgromadzonych przy wylotach.

Przy sczkach podhanych, naley recznie oczyci¢ kratke wylotowa cienkimi zaostrzonymi nagdziami i wybra,

z wretrza kaicowego odcinka ruroagju drenarskiego, nagromadzone zanieczyszczenia.

Przy wikszej ilcsci usungtych zanieczyszczenalery je wywiez¢ dowolnymsrodkiem transportu na sktadowisko.
5.9. Oczyszczenie zbiornikéw odparowuaiych

Oczyszczenie zbiornikéw odparowaych polega na wykonaniu nggtijacych robot:

- usunkciu z powierzchni dna zbiornika porastagj raslinnosci,
- zebraniu namutu z powierzchni dna zbiornika,

- zebraniu z powierzchni dna zbiornika wszelkich icimganieczyszcze jak smieci, liscie itp.
Powyzsze roboty mogby¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu tadowarek, koparek lub spycharek.
Zebrane zanieczyszczenia riglevywiez¢ dowolnymsrodkiem transportu na sktadowisko odpadow.
5.10. Sktadowiska odpadoéw
Wywozenie zanieczyszcaealery dokonywd na sktadowiska odpadoéw, zlokalizowane na:
- wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich),
- skladowiskach wiasnych, wdzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanyniegr wigciwe wiadze ochrony
srodowiska.

Sposo6b i miejsce wywozu zanieczyszcpewinny by okreslone w SST i zaakceptowane przezytmera.

Jeli Inzynier zezwoli na czasowe krotkotrwate sktadowamigieczyszczew poblizu oczyszczonych usdzen
odwadniagcych, to miejsce sktadowania nafevybrat w taki sposéb, aby sptywy deszczowe nie mogly pieszcza
zanieczyszczez powrotem do miejsc, z ktérych je pobrano lubevpaidzd nieczystéci do wéd gruntowych i
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robét naleprzeprowadzaciagta kontrok poprawndci oczyszczania uszlizen
odwadniagcych, zgodnie z wymaganiami pktu 5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows oczyszczenia poszczegoélnychadzer odwadniagcych jest dla oczyszczenia:
a) sciekdw przykrawznikowych - m (metr),
b) kratek wpustowych, studzienek rewizyjnyditiekowych - szt. (sztuka) oczyszczonej kratki dzienki,
c) kolektorow kanalizacyjnych i przykanalikéw - métr),
d) przepustéw - m (metr),
e) studni chlonnych - szt. (sztuka),
f) wylotéw siczkOw - szt. (sztuka),
g) zbiornika odparowagego - M (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, SST i wymaganiamizimiera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem taiejiawedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysgze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej (1 m, 1 szt.) obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostawe i prag sprztu do robdt,
- oczyszczenie odpowiedniego gtdzenia odwadniagego,
- zebranie i wywéz zanieczyszeze
- odtransportowanie spgi z placu budowy,
- kontrok i pomiary.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 03.02.01

REGULACJA STUDZIENEK

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna imstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghheznych
i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnejw Latowice, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teczniej (SST) $ wymagania dotyece regulacji studzienek zaworow
wodochgowych, kanalizacyjnych, wodoiekowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma cze$¢ dokumentacii

przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Serewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem regulaciji
wysokaciowej
- studzienek zaworéw wodagjowych
- studzienek kanalizacyjnych — studnie kanalizdegzczowej ér. 800 mm ( betonowe)
- studzienek kanalizacyjnych — studnie kanalizagitarnej gr. 800 mm ( betonowe)
- Studzienek wodgiekowych - betonowych wpustéw ulicznych.
oraz oczyszczenie z namutu w/w studni
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Kanalizacja deszczowa - éikanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzaaiakow opadowych.
1.4.2.Kanaly
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmgacyjnego odprowadzansaiekow.
1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony gwawiadzanigciekow opadowych.
1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony da@#nia wpustu deszczowego z sid@nalizacji deszczowe;j.
1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony demiiasciekdéw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.
1.4.2.5. Kolektor gtowny - kanat przeznaczony déermniasciekéw z kanatéw oraz kanatdw zbiorczych i odprorerda
ich do odbiornika.
1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangypio wysokdci wewretrznej mniejszej i 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamgtgio wysokdci wewretrznej réwnej lub wgkszej nz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci
1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona dirédi prawidtowej
eksploatacji kanatow.
1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaalima zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu wanipl na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach ptostyc
1.4.3.3. Studzienka pgizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonatadpenia co najmniej dwoch kanatow
doptywowych w jeden kanat odptywowy.
1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzidmkalizacyjna maga dodatkowy przewdd pionowy unlioviajacy
wytracenie nadmiaru energiciekéw, sptywajcych z wyej potazonego kanatu doptywowego dozaj potazonego kanatu
odptywowego.
1.4.3.5. Studzienka bezwtazowdlepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesm btworu wtazowego, spetniap
funkcje studzienki patzeniowe;.
1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna kenale przetazowym przeznaczona do kontroli i jotiowej
eksploatacji kanatow.
1.4.3.7. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonadzehia co najmniej dwéch kanatéw doptywowych
w jeden kanat odptywowy.
1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoraacaapochylng i zagkbienie dna umdiwiajace wytmcenie nadmiaru
energiisciekdw sptywaicych z wyej potazonego kanatu doptywowego.
1.4.3.9. Wyloticiekdw - element na keu kanatu odprowadzajegoscieki do odbiornika.
1.4.3.10. Przéfie syfonowe - jeden lub wiej zamkngtych przewoddéw kanalizacyjnych z raeliwnych, stalowych lub
zelbetowych pracapych pod dinieniem, przeznaczonych do przeptyseiekdw pod przeszkagdha trasie kanatu.
1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany siaci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowedy@ania Czsci
$ciekdéw opadowych i zredukowania maksymalnegezeatia przeptywu.
1.4.3.12. Przepompownigiekoéw - obiekt budowlany wypogany w zespoty pompowe, instalacje i pomocniczedzenia
techniczne, przeznaczone do przepompowywssiékow z poziomu riszego na Wiszy.
1.4.3.13. Wpust deszczowy - wdzenie do odbiorusciekdbw opadowych, spltywagych do kanatu z utwardzonych
powierzchni terenu.
1.4.4.Elementy studzienek i komér
1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczas€studzienki lub komory przeznaczona do czyiuheksploatacyjnych. Wysoké
komory roboczej jest to odledid pomigdzy rzdna dolnej powierzchni piyty lub innego elementu pngydia studzienki lub
komory, a redna spocznika.
1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb pmizeniowy komory roboczej z powierzchrgiemi, przeznaczony do Zeja obstugi do
komory robocze;.
1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywajca komog robocz.
1.4.4.4. Whaz kanatowy - elemeneliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siek rewizyjnych lub komor
kanalizacyjnych, umdiwiajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.
1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stueizki, przeznaczony do przeptywu w négiekow.
1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgnk@analizacyjnej porgdzy kinet asciam komory roboczej.
1.4.5. Pozostate oké&enia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania pumev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpoveadiymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgmaganiom PN-B-14501 [7].
2.4. Sktadowanie materiatow
2.4.1.Cegta kanalizacyjna

Cegla kanalizacyjna nie by sktadowana na otwartej przestrzeni, na powierzcitwardzonej z odpowiednimi
spadkami umdiwiajacymi odprowadzenie wod opadowych.

Cegly w miejscu skltadowania powinnydytozone w spos6b upogdkowany, zapewniagy tatwas¢ przeliczenia.
Cegly powinny by utozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stos#oh pryzmach.

Jednostki tadunkowe mady¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwachcpnej wysokéci nie
przekraczajcej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wys$6lstosOw i pryzm nie powinna przekraéz32 m.
2.4.2.Kruszywo

Kruszywo naley skiadow#& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposéb zabezpieczey je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajdrakcjami kruszyw.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania regulacji i oczyszczania studzienek

Wykonawca przysgpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agé sie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- miot pneumatyczny
- sprztu do zagszczania gruntu,
- sprzt do oczyszczania studni

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewwae w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przsaem pod
wplywem sit bezwtadnézi wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstvia maze przewysza $cian srodka transportu o wtej niz
1/3 érednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie vigj niz 2 m).

Pierwsa warstwg rur kielichowych nalgy uklada na podktadach drewnianych,$zposzczeg6line warstwy w
miejscach stykania siwyrobdéw naleéy przekltadéd materiatem wycidtkowym (o grubéci warstwy od 2 do 4 cm po
ugnieceniu).

4.2. Transport cegly kanalizacyjnej
Cegta kanalizacyjna nie by¢ przewa:ona dowolnymirodkami transportu w jednostkach tadunkowych Iuteha.

Jednostki tadunkowe naleuktad& nasrodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem nateuktada& nasrodkach przewozowyckcisle jedne obok drugich, w jednakowej
liczbie warstw na powierzchs&iodka transportu.

Wysokai¢ tadunku nie powinna przekraczaysokdci burt.

Cegly luzem mogby¢ przewa.onesrodkami transportu samochodowego pod warunkienostasia opinek.

Zatadunek i wytadunek cegly w jednostkach fadunjdw powinien si odbyw& mechanicznie za pomgc
urzadzen wyposaonych w osprgt kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek ytadunek wyrobéw przewmnych
luzem powinien odbywésie recznie przy ayciu przyradéw pomocniczych.

4.3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakie srodki transportowe, ktore nie spowodsegregacji
sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemieszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.4. Transport kruszyw
Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpiegaajje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
4.5. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [16].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniawiale oznaczy je w terenie za pomoc
kotkéw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkdw krawgdziowych.

W przypadku niedostatecznej §& reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsome (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izednme przekae Inzynierowi.
5.2.1Studzienkisciekowe

Roboty zwiazane z regulagjwysokdciowa studni kanalizacyjnych i wpustéw ulicznych polegaj odkuciu
wokét studni warstwy nawierzchni z betonu asfaltgeje podmurowaniu studni np. cegkanalizacyjna lub innym
materiatem zatwierdzonym przezzymiera
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Krata sciekowa wpustu powinna Byusytuowana wscieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien ¢by
usytuowany 2 cm pomej scieku jezdni.
Przy umieszczeniu kratedciekowych bezp&rednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znajdé sie 0,5 cm poniej
poziomu warstwycieralnej.

Lokalizacja studzienek wynika z rozwania drogowego.
5.2.2Studzienkiciekowe — oczyszczenie
Oczyszczenie mima wykoné& recznie lub przy pomocy samochodéw do czyszczeniastdpu ulicznych i studzienek
kanalizacyjnych np. WUKO
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og@3lpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatdbw do betonu i zapraw i uétali
recept.
6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimyrobét w zakresie i z
czestotliwoicia okreslona w niniejszej OST i zaakceptowaprzez Irkyniera.

W szczegolngei kontrola powinna obejmowa
— badanie wskanikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rgnych posadowienia studzien@iekowych (kratek) i pokryw wtazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania
— rzegdne kratekéciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadrigia do+ 5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest szt (sztuka) wykonanej i odebranej regulstcjidni kanalizacyjne;j.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje
— oznakowanie roboét,
— dostawe materiatéw,
— wykonanie robot przygotowawczych,
— regulacja studzienek
— oczyszczenie studzienek

— przeprowadzenie pomiarow i bada
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkoweryRksztattki. Wymagania i badania

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa rethe do nawierzchni drogowycAwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa taenda nawierzchni drogowych

5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kaaeyjna

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

7. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja zabezpieczania przed kogozpnstrukcji betonowych opracowana przez Instytethiniki Budowlanej -

Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgdzeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 198

KB4-4.12.1.(8)  Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) StudzienKlepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog @uiziernik 1983)

3. .Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. glisprojekt” - Warszawa, 1979-1982 r.
4. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowyepradéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro”, Centrum Tedkini

Komunalnej, 1978r.

5. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieszidzei sieciowych, wodoagowych i kanalizacyjnych, BPC WiK
.Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Warszawa, zaakceptowamzalecone do stosowania przez Zespét Doradczy ds.
procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydensa Warszawy - sierpiel984 r.

25



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnejw Latowice, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag;szczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralm czes¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Sizrewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygze robé6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaza sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z atke ustawianym lemieszem;zynier maze dopuyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
—  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykevaniu waskich koryt),
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub piyt walsyjnych.
Stosowany sptz nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu poditaa.
4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.004M2.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio
przed rozpoozxiem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witrejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podim,jest maliwe wylacznie za zgoal Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sig ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny ywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegltych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dgniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmeogiwiaé¢ nacigniecie sznurkoéw lub linek
do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonrgershoty
i do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym za&re3posob wykonania musidgaakceptowany przezyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poetinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odviee na odktad w miejsce wskazane przezirera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem bylty o co najmniej 5
cm wyzsze ni projektowane rane podiaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest speilniony i wystja zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulciinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w $t koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagzczanie podita naley
kontynuowd@ do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiiik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
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Tablica 1. Minimalne wartw@i wskanika zagszczenia podta (ly)

Minimalna wartéc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cgzki

Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgrg poditaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia nalyy oprz€ na metodzie obgien plytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podia wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego iw@nego modutu odksztalcenia nie powinien
przekracz& 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna iyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podta

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jeeli po wykonaniu rob6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podt@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptawinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahoe folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadoiajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pm
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragiziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 | Zag:szczenie, wilgotn& gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecazaelziej
podiaza niz raz na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cmi -5 cm.
6.2.3.ROwnGi¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowngsci podtuwzne koryta i profilowanego podia naley mierzyt 4-metrovy tata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].
Nierobwngici poprzeczne nakg mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nierébwndgici nie mog@ przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektowy z toleranci + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+1 cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cewgj niz £ 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7.Zagzszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéo okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jéli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje giporéwnanie wart&i modutdow odksztatcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@cakrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nale bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiéga powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

28



6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dalgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocaeplantowaniem,

-  zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,

- za@szczenie,

—  utrzymanie koryta lub podta,

-  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mpddksztatcenia hawierzchni podatnych i
podiaza przez obeaizenie piyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnepw Latowice, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclzniej (SST) & wymagania ogoélne dotygze wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nahegd stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integrala cze$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Serewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét awanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiame” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegtharécznie - jedna lub wiej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstgnaosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirginji
podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \Algamia ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

OgobIne wymagania dotygze robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kms#¥ymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwdaw SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej mskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/lialiru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikac;ji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczejuskywa naturalnego stabilizowanego mechaniczniarpav
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lutwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, spehtiaj wymagania niniejszych
specyfikacji. Kruszywo tamane ra@ pochodz z przekruszenia ziarawiru lub kamieni narzutowych albo surowca
skalnego.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0QifRolowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnfawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaman
ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyece sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyece transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwaszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d0#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Przygotowanie podim powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.0@d/fudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP odl@B0%
lub powyzej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podbado kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkaryat odcinki prébne, zgodnie z zasadami dlarymi w
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidragj@kt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6ind"6oR.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w $504.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
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6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04004£L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudamvkruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-040&L@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy platrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafgania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-  oznakowanie robot,
—  sprawdzenie i ewentualnapraw podiaza,
-  przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecepi,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozl@enie mieszanki,
- zagszczenie rozizonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus#yymagania ogélne” pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILZOWANEGO MECHANICZNIE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna imstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghhieznych
i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnepw Latowice, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecizniej (SST) $ wymagania og6lne dotysze wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarsgbilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jedunentem stanowtym integralm cz$¢ dokumentaciji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Sexrewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ag@nych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nechaie.

Ustalenia zawartegsv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaigidlme” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méchrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstgnosna nawierzchni drogowe;j.
1.4.2.Pozostatekreilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gemia ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotyaze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmiskVymagania ogélne” pkt
1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puniev OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tantdngtabilizowanych mechanicznie powinna lkyuszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcdnega lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miawiru
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszeizgbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00dfRalowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speiniawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagan
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyegce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafyania ogéine” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyegce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudotmzzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-08®@4Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa naley wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04 B6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.
Jeili dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od@80%
lub powyzej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Podvadz kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.4.
5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkaeuya® odcinki probne, zgodnie z zasadami glaaymi w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidrogjdpkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywsiVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robo6t podano w as04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Rddlva z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
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6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-040L@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04M#F®dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmé&lgania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 ipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentuaimaprawe podtaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roztozenie mieszanki,
— zagszczenie rozteonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yywnagania ogolne” pkt 10.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnepw Latowice, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PEATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

36



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjaych nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jestkuoh@ntem stanowcym integrala czes¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudovawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Serewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedadoiem nasfpnej warstwy nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczce robét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pumav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw gwakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsj&redniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
- uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.En@84L[5],
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg €/6173 [3],
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-961210 za zgod Inzyniera.
2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-9427.
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno ldyustalone w zabeosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezzyniera.
2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i okxnia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczarsagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyeionowych lub
zelbetowych przy spehieniu tych samych warunkéwigigpodano dla zbiornikéw stalowych.Emglsnozna magazynowa
w opakowaniach transportowych lub stacjonarnycbrziikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie gina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngi@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien awgk sig mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
—  szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinréaviykonana z twardych elementéw
czyszczcych i shieyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcgezylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiadamigkkie elementy czyszaze i shzyé do zamiatania. Zaleca g¢siuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,
- spezarek,
- zbiornikéw z wod,
—  szczotekgeznych.
3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nateuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadwyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych parametréw: temperatury
rozktadanego lepiszcza, suienia lepiszcza w kolektorze, obrotéw pompy deeejj lepiszcze, pdkosci poruszania gi
skrapiarki, wysokéci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza, dozatemsizcza.
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Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢hizolowany termicznie tak, aby bylo mave zachowanie statej
temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiaaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna
zapewnt rozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg termiczr,
zaopatrzonych w ugglzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopred dosfpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemze nie keda korodowaty pod wpltywem emulsji i nieztta powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny byrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemioi nie wickszej n 1 n?, a
kazda przegroda powinna ndiewykroje w dnie umdliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania enpdsjinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsiinluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyeiu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pdaiieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywat szczotek gcznych.
W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, dsezginio przed skropieniem warstwa powinn& lmgzyszczona z
kurzu przy wyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatmczyszczona.

Jeeli do czyszczenia warstwy bylazywana woda, to skropienie lepiszczem zmonasipi¢ dopiero po
wyschnkciu warstwy, z wygtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocac sig po akceptacji przez iyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno dpstych
recznie (za pomagcweza z dysa rozpryskowvy).

Temperatury lepiszczy powinny i@t si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 [ Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 407
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnaagj wymagaa lepkasc.

Jereli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powilmyd pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieziny dla umdliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania wody z emulsji. W
zaleznosci od rodzaju mytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wyawca powinien zabezpie&zyskropiory
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezkzdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowéagmiobne skropienie warstwy w celu ollmnia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i dkeaia wymaganej iléci lepiszcza w zalaosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bdyparta na atestach producenta z tym,Wykonawca powinien kontrolowadla
kazdej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wihasciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé EmA-94 [5]
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéd skropienia i zaycia lepiszcza
Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wedlug metody podanej praapwaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

38



8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektowa, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczeniezd@ nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyainpolewaniem
woda lub uzyciem spezonego powietrza,
—  kczne odspojenie stwardniatych zanieczyséicze
Cena 1 riskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nimgskrak,
—  podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatur
—  skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
-  przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetrafilgdw
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigxiéN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4.  ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdlorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 199232

5.  Warunki Techniczne. Drogowe kationowe enaugjfaltowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznigj (SST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i potigo podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jedunentem stanowtym integralm cz$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Skrewice”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podhego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gégbaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwndaci w profilu podiiznym i poprzecznym.
1.4.2.Pozostate okidenia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” oraz w SST D-05083,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyr@wcze, wykonywanych i wbudowywanych naagor,
nalezy stosowa kruszywa spetniafe wymagania okéone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asvedigo” pkt 2.
2.3. Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyrdwcze nalgy stosowd wypetniacz wapienny
spetniajicy wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchrbatonu asfaltowego” pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetriavymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asvedigo” pkt 2.
2.5. Sktadowanie materiatow

Dostawy i skladowanie kruszyw, wypetniaczy i legis powinny by zgodne z wymaganiami okfenymi w OST
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Sprzt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanekemamo-asfaltowych zostat okteny w OST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powinspeinid wymagania okrdone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powirspetnig& wymagania okrdone w SST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltbvey okreSlone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikéw i ich masa g okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

5.4. Zar6b prébny

Zasady wykonania i badania podano w OST D-05.0\@&vierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwemie profilu masa mineralno-
asfaltowa

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznegodtpmmego powierzchnia podbudowy
powinna zostaoczyszczona z imego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Wanwgkonania oczyszczenia i
skropienia podbudowy podangw OST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropienie warsbmstrukcyjnych”.

Powierzchni podbudowy, na ktdrej grubdwarstwy wyrownawczej bytaby mniejsza od grétianinimalnej
uktadanej warstwy wyrownawczej, najesfrezowa na gkbokas¢ pozwalajca na jej utaenie. Frezowanie nawierzchni
nalezy wykona zgodnie z OST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6. Uktadanie i zagszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzataiona jest od grukimi kruszywa w mieszance. Najliszy
wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekra€fg5 grubdci uktadanej warstwy. Przed przysteniem do uktadania
warstwy wyrownawczej Wykonawca powinien wyznacmywelet ukltadanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy Iub jej
osi za pomog stalowej linki, po ktorej przesuwaesizujnik uradzenia sterujcego uktadark
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Maksymalna grubi@ ukladanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekea8 cm. Przy grubizi przekraczajcej 8 cm
warstwe wyrdwnawcz nalezy wykona w dwu lub wicej warstwach nie przekraczeych od 6 do 8 cm.

Warstwe wyrownawca uktada st wedtug zasad okéonych w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

Zagzszczenie warstwy wyrownawczej z mieszanki minerasfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej naagar
odbywa st wedtug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchibetonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmiena grubai¢ zag;szczanej warstwy wyréwnawczej Wykonawca robét, odspawie
przeprowadzonych préb, przedstawiynierowi do akceptacji sposéb zsgczania warstw wyréwnawczych w zalesci
od ich grubéci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyrangj podbudowy we waiwym stanie, ado czasu
utozenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podvy Wykonawca naprawi na koszt wiasny.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysqpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértzadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w OST
D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkiv zakresie obejmagym badania warstwecych ponkej warstwy
scieralnej.

6.3. Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6éw w czasie wykonywania podbudowy podan8Si D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.
6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbosdy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania poywby
zgodne z okrdonymi w OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu #sfaego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki minerasialtowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami kryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegitug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy palgo robét ulegagcych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okrelone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszamineralno-asfaltowobejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdét,

— dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— transport mieszanki na miejsce wbudowania,

— posmarowanie gacym bitumem krawdzi urzdzei obcych,

— rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zatnymi spadkami i profilem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankaimeralno-asfaltowymi
wytwarzanymi i woudowywanymi na ggro s podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonalsiiego” pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudmntem stanowtym integrala czg$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Sizrewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wazacej, wyrébwnawczej i wzmacnigjej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].
Nawierzchng z betonu asfaltowego miea wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Katalog
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péysmych”, IBDIM - 1997 [12] wg poniszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu
kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob
KR1 212
KR2 od 13 do 70

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gaco, w okrdlony sposob, spetnigga okrélone wymagania.
1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltomezona i zagszczona.
1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrméra poprawia adhegjasfaltu do materiatéw mineralnych
oraz zwiksza odporn@ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanbddy; moze by dodawany do asfaltu lub
do kruszywa.
1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $eiavosci sa
zgodne z receptiaboratoryjn.
1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbliych do
warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sfrz uzyskiwanych parametréw technicznych robét.
1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab
1.4.11.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjami podanymi w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i skltadowania, pedav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowad asfalt drogowy spetniagy wymagania okidone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.3. Polimeroasfalt

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje steenie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetniavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobag technicza.
Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zaci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano Wiy 1 i 2.
2.4. Wypelniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetlniagy wymagania okidone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Przechowywanie wypetniacza powinnattagodne z PN-S-96504:1961 [9].
Tablica 1. Wymagania wobec materialdw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeobomych kl. I, Il; gat.1, 2 K. 1, 1Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. .

) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat.1

2 Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 11 -
4 Grys i zwir kruszony z naturalni
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rozdrobnionego  surowca skalnego  wgkl. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczehigyly z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D50, D 70, D 50°, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O A,B,C, DES8O A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) 1) tylko pod wzgdemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. [;
gat. 1

2) 2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ikzi < 50% m/m we riakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i fies/ce bez
ograniczenia iléciowego

3) 3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwazagej, wyrdwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow w
zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN-{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. I, II; gat.1, 2 K. 1, nY; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- Kl. 1, II; gat.1, 2 K. 1, 119 gat.1, 2
CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DE8O A,B,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla Kkl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegyj i za zgoglInzyniera.
2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nedg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyivaic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zZmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami.
2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowd asfalt uptynniony spetniagy wymagania okidone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelmi@jwymagania okétone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien wykaza si
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu: wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym bluciagtym do
wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych, ukiekla do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowyctputy
zagszczanego, skrapiarek, walcéw lekkighednich i cezkich , walcéw stalowych gtadkich , walcow ogumiohyc
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szczotek mechanicznych lub/i innych adzehr czyszcacych, samochodéw samowytadowczych z przykrycierab |
termoséw.
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltéw drogowych o odbywé sie w: cysternach kolejowych, cysternach samochodbwy
bebnach blaszanych lub innych pojemnikach stalowgaehkceptowanych przezaymiera.

4.2.2.Polimeroasfalt
Polimeroasfalt nalsy przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [B8hz w aprobacie tech.
4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviagypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpiegzajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgoiem.
4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasi@sportu
i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochodéw termoséw z podwojrigisinami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfe¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i
prébki materiatdw pobrane w obedaolnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej palag:
- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej oi asfaltu,
- okrdleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedtic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.
5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwyicieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawarfgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zadeosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ od 0O [(od0dol6|od0do8 |od O od 0 od 0 od 0
asfaltu do20 |lubod O |lubod O do 20 do 20 do 16 dol2,8
do 12,8 do 6,3
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100 [ 90+100 100
16,0 78+100 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 80+100 | 87+100
9,6 59+-86 69+-100 100 5974 38+62 70+88 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 57+75
4,0 4070 45:76 60+100 3950 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 4171 29+38 21+36 30+42 35+48
zawartgé

ziarn >2,0 | (41:71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
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0,30 1031 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23

0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 1224 8+15 1217
0,15 6+20 1222 1222 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 711 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9

Orientacyjna
zawart@¢ asfaltu
w MMA, % m/m [ 5,0+6,5 5,0+6,5 5,5+6,5 4556 | 4354 4,8+6,0 4,8+6,5
1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgwe

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lmgtalony na podstawie badprébek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spehdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.
5.2.2.Warstwa wizaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek malmgych do warstwy waizacej, wyrownawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngchwarstwy wizacej, wyrébwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkad88

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lgtalony na podstawie badprébek wykonanych wg metody
Marshalla; prébki powinny spetiiavymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna speinigymagania
podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego
Lp. Wiasciwosci Wymagania wobec MMA

i warstwyscieralnej z BA
w zaleznaosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6

1 | Modut sztywnéci petzania’), MPa nie wymagasi | = 14,0 £18)"
2 | Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w >55 >10,0
temperaturze 60C, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 0ddd,@,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od 1,5do 4,5 od 2,0 do 4|0
5 [ Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., 6 od 75,0 do 90,0 od 78,0 do 86,0
6 | Grubadi¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od O mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od O mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0 od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0 0d 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0do 5)0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, indtoje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fary
projektowania sktadu MMA

2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzeibijaka

4) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowariom,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek a@wstwy wizacej, wyréwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawéartasfaltu

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od kategorii
ruchu
Wymiar oczek sit KR 1lub KR 2 | KR'3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od0 od 0 od0 od0 od 0 do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 | 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100

47



9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89

8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83

6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73

4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60

2,0 3055 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartéé

ziamn >2,0mm | (45:70) | (46:70) | (45:65) | (59:75) | (59:75) | (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25
0,30 1025 11+24 15+35 8+19 7+19 10:21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna
zawartd¢ asfaltuw | 4,3:5,8 | 4,3:5,8 4,5:6,0 4,0:5,5 4,055 4,3+5,8
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej, wyrbwnawczej oraz wzmacniagj z
betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp. Wiasciwosci wiazacej, wyrownawczej
wzmacniajcej w zalenosci od kategorii
ruchu
KR 1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’), MPa nie wymaga &i >16,0 £22)°
2 | Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 udertte >8,0 £6,07 >11,0
ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5, oddb, 8,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
5 [ Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65,0 do 80,0 <75,0
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mmdo 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacjestrukcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko
fazy projektowania sktadu MMA
2) 2) dla warstwy wyréwnawczej
3) 3) specjalne warunki, olgenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym zapewniajcej
prawidlowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie yimieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikégotowej
mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z racept
Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptosci w zaleznosci od temperatury. Dla
kategorii ruchu od KR5 d§R6 dozowanie sktadnikéw powinno dgterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynosi: jedna dziatka elementarna wagi, wiflie przeptywomierza,
lecz nie wecej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onc¢bgiozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b fedni, z uktadem termostatowania, zapevatiain
utrzymanie statej temperatury z toleranejs® C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 168 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegdndodaniu wypetniacza uzyskata
wilasciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywyzsza o wécej niz 3¢° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfadjo

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwwgaosi:
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-zD50 od 149C do 176 C,

-zD70 od 135C do 165 C,
-z D 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskarzaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga

Podize pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnat wyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podtaza powinna b§ sucha i czysta.

Nierowndci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwee podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warste
scieralm WigzaCa i wzmacniagca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwr$oi podiaza s wigksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwn& poprzez
frezowanie lub utgenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,l@@d naley skropt emulsp asfaltova lub
asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphawza

podano w tablicy 8.
Powierzchnie czotowe kragnikow, wiltazéw, wpustéw itp. uszizea powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelnigym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Podtare do wykonania warstwy llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. Z mieszanki betonu asfaltowego emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/fm
Podtaze pod warstw asfaltove
1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z  kruszywa  stabilizowanego od 0,5do 0,7
mechanicznie
3 Podbudowa z chudego betonu Ilub gryntu 0od 0,3do 0,5
stabilizowanego cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa 0 chropowdtej od 0,2do 0,5
powierzchni

5.5. Pohczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozong warstw nalezy skropt emulsy asfaltow lub asfaltem uptynnionym przed ukniem nasgpnej, w
celu zapewnienia odpowiedniego @#enia mgdzywarstwowego, w ki ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluj uptynniacza podano w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji ILb
Lp. Pohkczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Ilib od 0,3do 0,5
wzmacniajca
3 | Asfaltowa warstwa wizaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wymosnajmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5hprzyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia raargtaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszaiod +5C
dla wykonywanej warstwy gruoi > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8 cm. Nie dopuszczacsi
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpmatazu, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegawviat >
16 m/s).

5.7. Zar6b prébny
Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest zobowjzany do

przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcii.
Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okte si; wykonujc ekstraka.
Tolerancje zawartmi sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wegm sktadu zaprojektowanego podano w
tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawastm sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skltadu zaprojektowanego przy
badaniu pojedynczej probki metpakstrakcji, % m/m
Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR1IubKR2 | KR3doKR6
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1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 4 +5,0 +4,0

2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: +3,0 +2,0
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075

3 | Ziarna przechodire przez sito o oczkach # +20 +15
0,075mm

4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny

Jeeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpdred rozpoogriem

robo6t, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czyayty sprzt jest widciwy,

- okrdlenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,

—  okrdlenia potrzebnej iléci przef¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spitz, jakie keda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.

Odcinek prébny powinien byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwamcinka prébnego przez
Inzyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bybudowywana uktadagkwyposaona w uktad z automatycznym
sterowaniem grukigi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& fiysza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w
pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyiwsig bezzwtocznie zgodnie ze schematem pgézejalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 130C,

- dla asfaltu D 70 12C,

- dla asfaltu D 100 120C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zagzszczanie nalg rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia ulponej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofpeado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta
powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem
lub oklejona samoprzylepn tadma asfaltowo-kauczukow Spos6b wykonywania @z roboczych powinien Iy
zaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robd6t Wykonawca powinien wykéndadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnadésivej i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej podano w
tablicy 11.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skltadu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8}riki
powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancj okreslona w tablicy 10. Dopuszczacsivykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.
6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wtaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce
roboczej
1 [ Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wissciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wihaiciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno- dozér cigly
asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe kazdy pojazd przy zatadunku i w cza:
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whbudowywania

7 | Wygld mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

Ip.1i Ip.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaéowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineradstaltowej polega na odczytaniu temperatury nai skal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacz@ismaperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i SST.
6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopagga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru wszréece
i odczytaniu temperatury.

Doktadndg¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w SST.
6.3.8.Sprawdzenie wyghbu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerizeialnej jej wyghdu w czasie produkcji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okresla¢ na probkach zagzczonych metad Marshalla.
Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjn.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 12.
Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ badah i pomiaréw

1 | Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Rébwnda¢ podiwna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m

3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrajugdci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar enych niwelacji podhanej i poprzecznej oraz

usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kalego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Zlacza podhtdne i poprzeczne cala diugoziacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna lagodna z dokumentacprojektows, z tolerang +5 cm.
Szerokd¢ warstwy asfaltowej rkj potazonej, nie ograniczonej kraynikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna léyszersza z kalej strony co najmniej o gr. warstwy na niej patoej, nie mniej jednak ai5 cm.
6.4.3.ROWNGE warstwy

Nierowngci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego migraeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny
by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
scieralna wigzaca wzmacniagca
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2 Drogi klasy G i Z 6 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15
6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdgnkach prostych i na tukach powinnycébggodne z
dokumentagj projektows, z tolerancj £ 0,5 %.
6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentagcprojektowy, z toleranci + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerangi 5 cm.
6.4.7.Grubds¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektow, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubéci projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wghot5 mm i warstwy o grubiei od 2,5 do 3,5 cm, dla
ktorej tolerancja wynost 5 mm.
6.4.8.Ztacza podtune i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdio osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy
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Warstwascieralna przy opornikach drogowych i wdzeniach w jezdni powinna wystagvad 3do 5 mm ponad
ich powierzchni. Warstwy bez opornikéw powinny by wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézrobckcia
pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolita tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych sk i spekanych.
6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektovs i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonyrojgktem organizacji ruchu,
—  dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltoiyej transport na miejsce wbudowania,
—  posmarowanie lepiszczem krgl@i urzydzen obcych i krawznikow,
—  skropienie mdzywarstwowe,
-  rozlaenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
—  obcécie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzctrogowych. Zwir i
mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturadne do nawierzchni drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywausate zzuzla stalowniczego do nawierzchni
drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftddakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnog

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty mplipne AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody baaas mineralno-bitumicznych i nawierzchni

bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacmienny do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem idat
10.2. Inne dokumenty
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroastatbgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zgis54, IBDIM,
Warszawa, 1997
14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emubsgfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zesz, 6BDiM,
Warszawa, 1999
15. WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny j&kogrysow i zwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnath, CZDP, Warszawa, 1984
16. Zasady projektowania betonu asfaltowego cckasgionej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modutu sztywém mieszanek mineralno-bitumicznych metogetzania pod obgieniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, WarszaWw895
17. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicanyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 06.03.01

UZUPELNIANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna imstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghh&znych
i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnejpw Latowice, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PEATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghtécznej (SST)sgswymagania dotyerce wykonania i odbioru
robot zwhzanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestudmntem stanowtym integralma czes¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Serewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych ze uzupetnianiem poboczy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazddéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasa jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.
1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.
1.4.4.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fild.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puiev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetniania gmppodano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéonych w niniejszej SST powinien wykazsig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:

- réwniarek z transporterem,

- rowniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikdw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej SST, nina korzysta z dowolnychsrodkow transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MXQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Profilowanie poboczy

Uzupetnianie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprgtem mechanicznym wg pkt 3.2.

Uzupetnianie poboczy naidg przeprowad od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym
w dokumentac;ji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas uzupetianiagaynaley wywiez¢ na odktad. Miejsce odkladu naje
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci optymalne;j
poprzez dodanie wody i z&gic.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsd najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfiél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkdw (wgbien) i zanizenia w poboczach natg je uzupetnt materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyogah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywaneekzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzio
wilgotnosci optymalnej, a nagpnie utazy¢é w nim warstwe materiatu uzupetniagego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”. Wilgotng¢ optymalr, i maksymall gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie utgonej warstwy materiatu uzupetniapgo naley prowadzE od krawdzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitu do zagszczania musi ldyzaakceptowany przez4yniera. Zagszczona powierzchnia
powinna by réwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada
sladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmosi co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodiélzB-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgmu proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankitwge®ST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST B@1.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badéd pomiaroéw w czasie prowadzenia robét podanoblidg 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetriegj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 probki
uzupehiajcej
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym 2 proébki
poboczu
4 Wskanik zag:szczenia nacinanych lub 2razynalkm
uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w po zaiazeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréyeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 Réwnd¢ podtwna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci + 1%.
6.4.2.R6wnai¢ poboczy
Nierowngci podiuwzne i poprzeczne naig mierzy¢ tata 4-metrove wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit
pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami kryniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysgze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
-  oznakowanie robdét,
—  $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
-  odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetaéago,
- rozl@enie materiatu,
- zagszczenie poboczy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania lalooygte
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i fat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalgoty ziemne.
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Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
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[EEY

CQwvwoo~NOUhA~WNE

SPIS TRESCI

. WSTEP

. MATERIALY

. SPRET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE

56



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji teckznigj (SST) $ wymagania dotycxe wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest udmntem stanowtym integralm czs$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudovawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Sexrewice”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2.R6w przydrany - row zbierajcy wod: z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wod: poza pas drogowy.

1.4.4.ROw stokowy - row zbieragy wodt sptywajca ze stoku.

1.4.5.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fik4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t powinien wykazsaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego
spratu:

— koparek podsbiernych,

— spycharek lemieszowych,

— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

— urzadzeh kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej OST, mima korzysté z dowolnychérodkéw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namiego przez wog $cigciu trawy i krzakow w olgtbie rowu.
5.3. Pog¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nate uzysk& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z RN-S

02204 [1]:

- dla rowu przydrenego w ksztatcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db5l:1,3, gthokas¢ od 0,30 m do 1,20 m
liczona jako rénica poziomoéw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

b) trojkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy wewntrznej 1:3, nachylenie
skarpy zewstrznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica pozioméw dna i pszej
krawedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gorne wyokiglone tukami kotowymi o
promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wevemej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30
m do 0,50 m liczona jako #éica pozioméw dna i nszej kravedzi gornej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szeidkidna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp odbldb, 1:3, gtbokas¢
co najmniej 0,50 m. Row ten powinienébgddalony co najmniej o 3,0 m od kralzi skarpy drogowej przy gruntach
suchych i zwartych i co najmniej 0 5,0 m w pozoathatprzypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m, gigokas¢ minimum 0,50 m, przebieg
prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotoweromieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek pagily rowu powinien wynosi0,2%; w wyjtkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczaych 200 m - 0,1%.

Najwigkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty@)0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiash - 2,0%,

57



- darnirg - 3,0%,

- faszyn - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagtzgo z remontowanych rowdw i skarp riglevywiez¢é poza obgb pasa
drogowego i rozplantowav miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposo6b zniszczenia pozostaliopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 [ Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc i gigbokas¢ rowu 1raz na 100 m
3 | Powierzchnia skarp 1raz na 100 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu
Spadki podtane rowu powinny b zgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i gigbokas¢ rowu
Szerokdéc i glebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentagcprojektows z tolerancy £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp
Powierzchn skarp naley sprawdza szablonem. Pr&eit migdzy skarp a szablonem nie powinien przekrac3am.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovg jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacjinicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalmty ziemne
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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OZNAKOWANIE PIONOWE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna imstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghhi&znych
i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnepw Latowice, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
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5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru
oznakowania pionowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jestkudmntem stanowtym integrala czg$¢ dokumentacii
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Skrewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t awanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na dnogapostaci:
- znakdéw ostrzegawczych,
- znakoéw zakazu i nakazu,
- znakdw informacyjnych, kierunku, miejscaiwbi znakéw uzupetiagych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszgzoma
konstrukcji wsporczej.
1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzdtirego umieszczana jest ¢éeznaku. Tarcza me byt
wykonana z rénych materiatéw (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.
1.4.3.Lico znaku - przednia &¢ znaku, stuaca do podania téei znaku. Lico znaku m@ by wykonane jako malowane
lub oklejane (folh odblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegélnych (znak z przejrzystyelorzyw
syntetycznych) lico znaku me by zatopione w tarczy znaku.
1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico wgkne jest z materiatbw zwykilych (lico nie wykazuje
wihasciwosci odblaskowych).
1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wyki@zwitasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspotdémym).
1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wgsiik, wspornik itp., na ktbrym zamocowana jestzarznaku, wraz z
elementami stincymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).
1.4.7.Znak drogowy prz&vietlany - znak, w ktorym wewvatrzne zrodto swiatta jest umieszczone pod przejrzystym licem
znaku.
1.4.8.Znak drogowy éwietlany - znak, ktérego lico jestwietlanezrédtemswiatta umieszczonym na zewtrz znaku.
1.4.9.Znak nowy - znak tytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miegty od daty produkgc;ji.
1.4.10.Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwarzez okres ditszy niz 3 miesice od daty
produkgciji.
1.4.11.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego.ktory nie ma normy, musi posigdaprobat
techniczm wydary przez uprawniogjednostl. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany
przez uprawniogjednostlk.
2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakoéw mog by¢ wykonywane jako:
prefabrykaty betonowe,
z betonu wykonywanego ,na mokro”,
z betonu zbrojonego,
inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna bygodna z dokumentacprojektova. Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-

06250 [1].
2.3.1.Cement
Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim kl. 32,5, odpowiaggjwymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiadgmaganiom PN-B-06712 [3]. Zalecag sstosowanie
kruszywa o marce nie #szej ni klasa betonu.
2.3.3.Woda

Woda do betonu powinna dyodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-3226D
2.3.4.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinny tstosowane jdi przewiduje je dokumentacja projektowa, SST lub
wskazania layniera. Domieszki chemiczne powinny odpowi@dgymaganiom PN-B-23010 [5].

W betonie niezbrojonym zalecagsstosowa domieszki napowietrzage, a w betonie zbrojonym dodatkowo
domieszki uplastyczniage lub uptynniajce.
2.3.5.Prety zbrojenia

Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonegoipoeyodpowiada wymaganiom PN-B-06251 [2].
2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1.Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub éymormy zaakceptowanej
przez Irzyniera.
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Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,efnie¢, zwalcowa i
naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgoz se W
granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Kofice rur powinny b§ obcite rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o deggrh:

-  doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopzeirg odchyta + 10 mm,

- wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dkgyaloktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkke ckcie i z
dopuszczalp odchytly dla catej dtugéci wielokrotnej, jak dla diugi doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m dtugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmpemy (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-
84023-07 [15], PN-H-84018 [12], PN-H-84019 [13], N84030-02 [16] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujesgjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [11].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym z
Zamawiagcym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotyczyednic 31,8 mm i wekszych i grubéci scianek 3,2
mm i wigkszych) lub na przywieszkach metalowych (dotyéegdnic i grubéci mniejszych od wyej wymienionych).
Cechowanie na rurze lub przywieszce powinno co niajnaejmowa: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.
2.4.2.Gwarancja producenta lub dostawcy na konsteuksijporcz

Producent lub dostawcadej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéw esmczanych na innych obiektach
lub konstrukcjach (wiadukty nad drggdadki dla pieszych, stupy lataitp.), takze elementéw stiacych do zamocowania
znakéw na tym obiekcie lub konstrukcji, obamany jest do wydania gwarancji na okres trnéat@naku uzgodniony z
odbiora. Przedmiotem gwarancji svtasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementéwcojacych oraz trwatéd
zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkéw znakéw pionowych ostrzegawhzygakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementow, zgtych do zamocowania znakéw do innych obiektéw lumskrukcji -
gwarancja mge by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegiporczej dla znakéw drogowych bramowych i
wysiggnikowych gwarancja jest wystawiana indywidualnig kbzdej konstrukcji wsporcze;j.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwatas¢ materiatow na wplywy zewdtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take spos6b wykaczenia
znaku, musz wykazywa& petrn odpornd¢ na oddziatywanieswiatta, zmian temperatury, wpltywy atmosferyczne i
wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicametym korozg elektrochemiczs) - przez caly czas
trwatoéci znaku, okrélony przez wytworeg lub dostawe.
2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgmeiny jest przy dostawie olét, uzgodnion z odbiora, trwatas¢ znaku oraz
warunki gwarancyjne dla znaku, a tekudosgpni¢ nazyczenie odbiorcy:

a) instruke montau znaku,
b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczemestosowaniu znaku,
c) instrukag utrzymania znaku.

2.5.3.Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy zndkegowego &
- blacha stalowa,
- blacha z aluminium lub stop6éw z aluminium,
- inne materialy, np. sklejka wodoodporna, yara syntetyczne, pod warunkiem uzyskania przedymenta aprobaty
technicznej.
2.5.4.Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grdbioco najmniej 1,0 mm powinna b&yzabezpieczona przed korazj
obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygen Dopuszcza sistosowanie innych sposobdw zabezpieczenia
stalowych tarcz znakéw przed korazpp. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywaymtetycznymi pod warunkiem
uzyskania aprobaty technicznej dla danej technologi

Nie dopuszcza si stosowania stalowych tarcz znakow, zabezpieczongcted korozj jedynie farbami
antykorozyjnymi.

Krawgdzie tarczy powinny by zabezpieczone przed korgZprbami ochronnymi o odpowiedniej trwaén, nie
mniejszej nk przewidywany okreszaytkowania znaku.

Wytrzymatai¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinné imiejsza ni 310 MPa.
2.5.5.Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinnat bgporna na korogjw warunkach zasolenia.

Wymagane grubiei:
-z blachy z aluminium dla tarcz znakéw wzmoaorych przettoczeniami lub osadzonych w ramach ¢gmmiaj 1,5 mm,
—  z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich cgmaej 2,0 mm.

Powierzchnie tarczy nie przykryte fpliub farbami powinny b§ zabezpieczone przed korgzrzy zastosowaniu
farby ochronnej lub powtoki z tworzyw sztucznych.

Wytrzymata¢ dla tarcz z aluminium i stopow z aluminium powinmgnost:
— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lubdasaych w ramach, co najmniej 155 MPa,
- dlatarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.
2.5.6.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi byréwna i gladka - bez odksztaicptaszczyzny znaku, w tym pofaldofvavgicé, lokalnych
wgniecé lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwakanie, pofatdowanie itp.) nie me wynosé
wigcej niz 1,5 % najwekszego wymiaru znaku.
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Krawegdzie tarczy znaku musdy¢ réwne i nieostre. Znieksztatcenia kralzi tarczy znaku, pozostate po ttoczeniu
lub innych procesach technologicznych, ktérym tar¢a (w znakach drogowych sktadanych - segmentyzyarbyta
poddana, muszby¢ usungte.

Tarcze znakéw drogowych sktadanych mdgt wykonane z modutowych ksztattownikéw aluminiowykhb
odpowiednio uksztattowanych segmentéw stalowychpu3acza si stosowanie modutowych ksztattownikéw z tworzyw
syntetycznych lub sklejki wodoodpornej, pod waremkiuzyskania odpowiedniej aprobaty technicznejz8ity midzy
sasiednimi segmentami znaku sktadanego niegmyg wigksze od 0,8 mm.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotyce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gizasady przez oklejenie tarczy znaku materialébtaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetndiawymagania okrdone w aprobacie
technicznej.
2.6.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazyimaelne zwizanie z tarcz znaku przez caly
okres wymaganej trwadoi znaku. Niedopuszczalng Bkalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia dalstawanie folii na
krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob pafczenia folii z powierzchni tarczy znaku powinien unierdiwia¢ jej odkczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obzgeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveariib
klejenia oraz stosowane w tym celu materiaty powiby¢ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynaSiod 7 do 10 lat, w zal@osci
od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna dydéwna i gtadka, nie magna niej wysipowa lokalne nieréwnéci i
pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepstwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno naperzchni jak i na obrzeach
tarczy znaku.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mqepwsté przy nanoszeniu
farby na odblaskowpowierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

- 2 mm dla znakéw matyctiednich,
— 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

Powstale zacieki przy nanoszeniu farby na odblagkazes¢ znaku nie powinny hywieksze w kadym kierunku
niz:

- 2 mm dla znakéw matychiednich,
— 3 mm dla znakéw dych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 gm nie mae wystpowa
wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniagcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysovigpowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 ecm dopuszczaeido 2
usterek jak wyej, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza db 3
zarysowa o szerokéci nie wiekszej ni 0,8 mm i catkowitej diugéxi nie wiekszej niz 10 cm. Na catkowitej diugei znaku
dopuszcza sinie wiecej niz 5 rys szerokéxi nie wiekszej nz 0,8 mm i dtugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkiemg
zarysowania te nie znieksztalgajesci znaku.

W znakach #ytkowanych dopuszczaesiéwniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie przataajcej 6
mn? kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku matego lulredniego, oraz o powierzchni nie
przekraczajcej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej niz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znaku zégo lub
wielkiego (whczajc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztatcé tresci znaku - w przypadku wygtowania takiego znieksztatcenia znak
musi by bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gpivanie jakichkolwiek rys, egjajacych przez warstw folii do
powierzchni tarczy znaku. W znakachytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalod warunkiemze wystpujace
w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekrpezelkosci okreslonych poniej.

W znakach gytkowanych dopuszczalne jest wymbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co nagjyvy
dwoch lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie pgaaezajcych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z
fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W znakactvyoh oraz w znakach znajdgych sé w okresie wymaganej
gwarancjizadna korozja tarczy znaku nie #eonystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymééopokczenia folii odblaskowej z targzznaku, by po zgtiu tarczy o 90 przy
promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakoéw odblaskowych musi bgthezpieczona matawarba nieodblaskow barwy ciemno-
szarej (szarej naturalnej) o wspoétczynniku lumina®®8 do 0,10 - wedlug wzorca stanaegégo zadcznik do ,Instrukcji o
znakach drogowych pionowych” [28]. Gruldopowtoki farby nie mae by mniejsza od 2Qum. Gdy tarcza znaku jest
wykonana z aluminium lub ze stali cynkowanej ogriomcynkowanie to jest wykonywane po uksztattowatsitczy - jej
krawgdzie mog pozosté niezabezpieczone fatochronn.

2.11. Materialy do montau znakow

Wszystkie ocynkowaneadzniki metalowe przewidywane do mocowaniacaay sol, elementow konstrukcji
wsporczych znakéw jaksruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezehgnie¢, naderwa,
rozwarstwi@ i wypuktych karbow.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdakzanych lub paletach, w zatesci od
ich wielkosci.

2.12. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla pwgolb znakdw drogowych powinien &yprzechowywany

zgodnie z BN-88/6731-08 [27].
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Kruszywo do betonu natg przechowyw& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas.

Prefabrykaty betonowe powinny byskladowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniongodiczu.
Prefabrykaty naley uktada& na podktadach z zachowaniem grzieu minimum 10 cm mjdzy podi@zem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dafaatdriatéw dziatajcych korodujco i w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaie mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego spratu:

- ewentualnie wiertnic do wykonywania dotoéw mdpki w gruncie spoistym,

—  betoniarek przewaych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rotkr
- $rodkéw transportowych do przewozu materiatow,

-  przewanych zbiornikéw na wag itp.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw do pionowego oznakowaniardg

Transport cementu powinien odbysie zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstruksjporczych znakéw, powinny &yprzewaone srodkami
transportowymi w warunkach zabezpieazgfh je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabdw na srodkach
transportu powinno kiysymetryczne.

Transport znakéw, konstrukcji wsporczych i spuz (uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa
srodkami transportowymi w sposéb unieffimiajacy ich przesuwanie gw czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w OST D@vB0.00 ,Wymagania og6ine” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naky wyznaczy:

- lokalizacg znaku, tj. jego pikieta oraz odlegté¢ od krawgdzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,
- wysokd¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw naleabezpieczyw taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru
robét istniata meliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysok& zamocowania znaku powinny dyggodne z dokumentagcprojektovy.

5.3. Wykonanie wykopoéw i fundamentow dla konstrukdj wsporczych znakéw

Sposo6b wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gmapowinien b dostosowany do gbokasci wykopu,
rodzaju gruntu i posiadanego sgtz Wymiary wykopu powinny byzgodne z dokumentacprojektows lub wskazaniami
Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zakpeniu mana byto przystpi¢
natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamentdwyc
5.3.1.Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych déenbcowania znakéw wielkowymiarowych (znak kierumku
miejscowdci), wykonywane z betonu ,na mokro” lub z betonugjbnego nalgy wykona zgodnie z PN-S-02205 [24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartygtiztrozpartych naley wykonywa zgodnie z dokumentag]
projektova, SST Ilub wskazaniami kgniera. Wykopy nalgy zabezpieczy przed naptywem woédd opadowych przez
wyprofilowanie terenu ze spadkiem u#fiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegaj do wykopu. Dno wykopu
powinno by wyréwnane z doktadrégia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gmalezy usumé i miejsce wypetni do spodu fundamentu
betonem klasy B 15. Ptaszczyzny boczne fundamentgikajsce st z gruntem naley zabezpieczy izolacp, np. emulsj
kationowa. Po wykonaniu fundamentu wykop natezasypa warstwami grubéci 20 cm z doktadnym zagzczeniem
gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wygsiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wmny
by¢ wykonane zgodnie z dokumentapjonows i SST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchyitka od pionu, nie wiej niz £ 1 %,

— odchytka w wysoki umieszczenia znaku, nieguej niz + 2 cm,

- odchytka w odlegkei ustawienia znaku od kradzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjmeggioju, nie
wiecej niz = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleggoumieszczenia znaku zgodnie z Instrgkajznakach drogowych
pionowych [28].

5.5. Pojczenie tarczy znaku z konstrukcy wsporcz

Tarcza znaku musi Byzamocowana do konstrukcji wsporczej w spos6b uoiBwiajacy jej przesunicie lub obrot.

Materiat i sposdb wykonania poizenia tarczy znaku z konstrukcysporca musi umadaliwiaé, przy wyciu
odpowiednich nakgzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cadges wytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wpsfa czste przypadki dewastacji znakéw, zaleca siosowanie
elementéw zicznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudnigjej ich roziczenie przez osoby niepowotane.
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Tarcza znaku skladanego musi wykaz§wzetry integralnd¢ podczas najechania przez pojazd wdyah
warunkach kolizji. W szczeg6ldoi - zaden z segmentdéw lub elementdéw tarczy nieense od niej odicza® w sposéb
powodujcy naraenie kogokolwiek na niebezpiedstwo lub szkoe.

Nie dopuszcza si zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposdymagaicy bezpdredniego
przeprowadzenig&ub mocujcych przez lico znaku.

5.6. Trwalo§¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposob trwaly, zapewniey petry czytelngé przedstawionego na
nim symbolu lub napisu w catym okresie jego/tkowania, przy czym wplywy zewdrzne dziatajce na znak, nie mag
powodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazida konstrukcja wsporcza musi mi@bliczke znamionow z:
a) nazw, marky fabryczr lub innym oznaczeniem umiwiajacym identyfikacg wytworcy lub dostawcy,
b) da4 produkgciji,

c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) da# ustawienia znaku.

Zaleca sj, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczy@wierata réwnie miesihc i rok wymaganego
przeghdu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej maisay¢ wykonane w sposob trwaty i wynay, czytelny w normalnych
warunkach przez caly okregytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw benowych

Wykonawca powinien przeprowadzbadania materialtdbw do wykonania fundamentéw betych ,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowyth,wniosek Wykonawcy, kynier maze zwolnit go z
potrzeby wykonania badanateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t
6.3.1.Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budozvaprobat techniczm lub z deklaragy zgodndci wydara przez
producenta powinny lkdysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegomayow.

Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Bygodna z ustaleniami tablicy 6.

Tablica 6. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw
dostarczonych przez producentow

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada Ocena wynikéw
bada
1 | Sprawdzenie od 5 do 10 badez | Powierzchng zbadé
powierzchni wybranych losowq nieuzbrojonym okiem. Do ew.
elementéw w sprawdzenia gbokasci wad wy¢ | Wyniki bada
kazdej dostpnych narzdzi (np. liniatdw z | powinny by
dostarczonej partij czujnikiem, suwmiarek, zgodne z
wyrobéw liczicej | mikrometrow itp. wymaganiami
do 1000 Przeprowadi uniwersalnymij punktu 2
2 | Sprawdzenie elementéw przyrzzdami  pomiarowymi  lulj
wymiaréw sprawdzianami  (np. liniatamy,
przymiarami itp.)

W przypadkach budeych watpliwosci mozna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie $eiavosci dostarczonych
wyrobéw i materiatéw w zakresie wymagpodanych w punkcie 2.
6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t najesprawdzé:
- zgodné& wykonania znakéw pionowych z dokumensapjojektova (lokalizacja, wymiary, wysolk& zamocowania
znakow),
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiazmdnie z punktem 2 i 5,
- prawidlowd¢ wykonania wykopéw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
- poprawn& wykonania fundamentow pod stupki zgodnie z punkesy
- poprawn& ustawienia stupkoéw i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4.

W przypadku wykonania spawanyclhcz elementow konstrukcji wsporczych:
—  przed ogidzinami, spoin i przylegajice do niej elementy¢zone (od 10 do 20 mm ziAdej strony) naley doktadnie
oczyci¢ z zanieczyszczeutrudniajicych prowadzenie obserwacji i pomiaréw,
- ogkdziny zhczy naley przeprowadz wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powikszeniu od 2 do 4 razy; do
pomiaréw spoin powinny lfystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalnerspmierze,
- w przypadkach gpliwych mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie wytrzymdel@mgczeniowej spoin, zgodnie
z PN-M-06515 [18],
- zhcza o wadach wkszych ni dopuszczalne, okéwne w punkcie 5.5, powinny Bynaprawione powtérnym
spawaniem.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogdine” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymis
a) szt (sztuka), dla znakéw konwencjonalnyaz c&onstrukcji wsporczych,
b) nf (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektova, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr ostateczny
Odbiér robot oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbidr ostateczny powinien bylokonany po catkowitym zakozeniu rob6t, na podstawie wynikéw pomiarow i
bada jakasciowych okrélonych w punktach 2 i 5.
8.3. Odbidr pogwarancyjny
Odbioru pogwarancyjnego najedokon& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@icego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentow
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wspgctz
—  zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
—  przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly
2. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwysieg
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5.  PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacgkieslenia
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. PN-E-06314 Elektryczne opraw§wietlenia zewgtrznego
8. PN-H-04651 Ochrona przed korpZ(lasyfikacja i okrélenie agresywnii korozyjnejsrodowiska
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangg ogélnego zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwageiione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
11. PN-H-82200 Cynk
12. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podagonej wytrzymatici. Gatunki
13. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paefeiowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
14. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki
15. PN-H-84023-07 Stal okilenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
16. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki
17.  PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor
18. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne
19. PN-M-06515 Bwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajétw nasnych
20. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziahiaggania
21. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali
22.  PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otd do spawania i napawania. Ogélne wymagania i
badania
23.  PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadlidbziaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkeica
podstawie ogidzin zewrtrznych
24. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. H@amia i badania

25. BN-89/1076-02 Ochrona przed korpZpowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na Ebakcjach
stalowych izeliwnych. Wymagania i badania

Spawalnictwo.d®y i elektrody ze stopow stellitowych igly z zeliw
wysokochromowych do napawania

Cement. Transport i przechowywanie.

26. BN-82/4131-03
27. BN-88/6731-08
10.2. Inne dokumenty

28.Zahcznik do Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grud2(83 roku - ,.Szczegotowe warunki techniczne dlakaw i
sygnatéw drogowych oraz udzeh ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na dchd.

65



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 08.01.01

KRAW EZNIKI BETONOWE

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych
i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnejpw Latowice, gm. Sieroszewice”

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY (GRUNTY)
3. SPRET
. TRANSPORT
. WYKONANIE ROBOT
. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT
. ODBIOR ROBOT
. PODSTAWA PEATNOSCI
. PRZEPISY ZWIAZANE

(@] ({o} (oo} N} [02] [S2] 2N

66



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznigj (SST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem krawanikow betonowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest dmkiem stanowcym integrala cz$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Sezrewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z ustawieniem
kraweznikow:
— betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwyktej,
— betonowych na fawie ttuczniowej lufwirowej,
— betonowych wtopionych na tawie betonowajjrowej lub ttuczniowe;j,
— betonowych wtopionych bez tawy, na podsypce piagfdub cementowo-piaskowej.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy dame, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymis
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
— woda,

— materialy do wykonania tawy pod kraimniki.
2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy
W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy kravgznikdw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.
2.3.2.Rodzaje
W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié sk nasgpujace rodzaje kragznikw betonowych:
— prostokitnescigte - rodzaj ,a”,
— prostokitne - rodzaj ,b".
2.3.3.0dmiany
W zaleznosci od technologii i produkcji kraggnikow betonowych, rozedia sk odmiany:
1 - kraveznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraveznik betonowy dwuwarstwowy.
2.3.4.Gatunki
W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawgzniki betonowe dzieli gina:
— gatunek 1 - G1,
— gatunek 2 - G2.
Przykiad oznaczenia krasnika betonowego ulicznego (U), prositikego (b), jednowarstwowego (1) o
wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04 [15].
2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztatt i wymiary
Ksztait kraveznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a ayynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraveznik rodzaju ,a”
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b) kraweznik rodzaju ,b”
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Rys. 1. Wymiarowanie kraginikéw

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraeznikbw, cm
kraweznika | kraweznika | b h C d r
U a 100 20 30 min. 3 min. 12 1,0
15 max. 7 max. 15
15 20
D b 100 12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
[ +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikéw betonowych powinny liybez rys, pknieé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementow powinny kByréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keaikdw betonowych

Dopuszczalna wielka wad i

Rodzaj wad i uszkodsae uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2
WKklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikbw w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenia | ograniczajcych powierzchnie gérnddieralne), mm niedopuszczalne

krawedzi i naray

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- diugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mogby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkdow i wielkai.

Krawgzniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyalymiarach: grub@
2,5 cm, szeroki@ 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm wgksza nk szerokéé kraweznika.
2.4.4.Beton i jego sktadniki
2.4.4.1.Beton do produkgcji kraggnikow

Do produkcji krawznikdw nalery stosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W przykad
wykonywania krawznikéw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa keanikdw powinna by wykonana z betonu klasy
B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowasie:
— nasikliwoscia, ponizej 4%,
— $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gat@nid mm,
— mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z norsgPN-B-06250 [2].
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2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niesiej ni ,32,5” wg PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw i marek.
2.4.4.4Woda

Woda powinna b{odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskosypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert bgmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na fawy

Do wykonania taw pod krayniki nalezy stosowa, dla:

a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg B196250 [2], ktérego sktadniki powinny odpowigdaymaganiom
punktu 2.4.4,

b) tawyzwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],

c) tawy tluczniowej - tlucze odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylataayjinya gogco, powinna odpowiadavymaganiom BN-
74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwoiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw plytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogby¢ przewa:one dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku
jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigmsszkodzeniami w czasie transportu, a gérna
warstwa nie powinna wystaw@ozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatBidczas transportu kruszywa powinny gbezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas; zalewow nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@minidbywa sie w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzenierginéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerokii dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddamewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie faw

Wykonanie taw powinno iyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawazwirowa

tawy zwirowe o wysokéci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie korgtarem i
zag:szczenie go polews wodh.

tawy o wysokdci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zggczajc poszczegolne
warstwy.
5.3.2.Lawa ttuczniowa

tawy naley wykonywa przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Tluczer nalezy starannie uldipolewajc wody. GOrra powierzchng tawy ttuczniowej nalgy wyréwna klincem i
ostatecznie zagcic.

Przy grubéci warstwy ttucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawe wykona dwuwarstwowo,
starannie zagzczajc poszczegolne warstwy.
5.3.3.Lawa betonowa
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tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsiggbez szalowania, przy gruntach sypkich malstosowa
szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezg®dnio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251
[3], przy czym nalgy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewows.

5.4. Ustawienie kraveznikbw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraanikow

Swiatto (odlegiéé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami dokumentagii
projektowej, a w przypadku braku takich ustgb®winno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach gtkpwych (np. ze
wzgledu na ,wyrobieniecieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zyliszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kraeznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikbw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.4.2.Ustawienie krawznikéw na tawiezwirowej lub ttuczniowej

Ustawianie krawznikdw na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z piasku o
grubasci warstwy od 3 do 5 cm po zggyczeniu.
5.4.3.Ustawienie krawznikdéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikéw na tawie betonowej wykonujessina podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grub&i 3 do 5 cm po zagzczeniu.
5.4.4.Wypetnianie spoin

Spoiny krawgznikow nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub
zaprave cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kkgwikoéw zapraw cementowo-piaskogv
stosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawgznikow przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wplywami
temperatury kraezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowegpa@nach zalanych zaprawalezy zalewa co 50
m bitumiczry mas, zalewows nad szczelip dylatacyjr tawy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikéw

Przed przysjpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértzadania materiatow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikdw betonowych i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i kr@dziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3niaoy
dtugdsci i glebokasci uszkodzé nalezy wykona® za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadeig do 1 mm,
zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lurtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzéatéw prostych w
nara@zach elementdéw wykonujeesprzez przytaenie katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiom do
1 mm.
6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przwiahiu kraweznikéw betonowych powinny obejmowa
wszystkie widciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiadopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.
6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodndc¢ profilu podtwznego gérnej powierzchni taw z dokumengaejojektova.

Profil podtwzny gérnej powierzchni tawy powinien dggodny z projektowanniwelet,. Dopuszczalne odchylenia mpg
wynosi + 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nad@ 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw
Wynosz:
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowane;,
- dla szerokéci + 10% szerokéxri projektowanej.
¢) Rowna¢ goérnej powierzchni faw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; §irzez przytéenie w dwoch punktach, naide 100 m fawy,
trzymetrowej taty.
Prze&wit pomigdzy gorry, powierzchm fawy i przylazong fata nie maze przekracza 1 cm.
d) Zag:szczenie taw.
Zag:szczenie taw badaesiv dwoch przekrojach na kde 100 m. tawy zewiru lub piasku nie magwykazywa sladu
urzadzenia zagszczajcego.
tawy z ttucznia, badane prglwyjecia poszczegélnych ziarn tlucznia, nie powinny palaivna wygcie ziarna z tawy.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.
6.3.3.Sprawdzenie ustawienia krgimikow
Przy ustawianiu kragznikOw nalery sprawdzé:
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a) dopuszczalne odchylenia linii kregmikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszcgykraveznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil cm na
kazde 100 m ustawionego kramika,

c) réwnaé¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przygnie w dwéch punktach na ide 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gérra powierzchna kraweznika i przytlazona tata nie mae
przekracza
1 cm,

d) doktadné¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metrow. Spoiny mugsby¢ wypetione catkowicie na petrgicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowe jest m (metr) ustawionego kraimika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotysgze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krawgnika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tagy

— ew. wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe

— wypetnienie spoin kragznikow zapraw,

— ew. zalanie spoin magzalewow,

— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie bafdla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06251 Roboty betonoweslbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betorzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwydteg
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.ddigpomiaru cech geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapiraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&ementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i teisk
tramwajowych. Wspoélne wymagania i badania
15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&i@menty nawierzchni drég, ulic, parkingdw i tarsk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt - Warszawa, 1979 1982 r.

71



Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna imstpracowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghheznych

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 08.02.02

CHODNIK Z BRUKOWEJ
KOSTKI BETONOWEJ

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnepw Latowice, gm. Sieroszewice”
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj (SST) 8 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki hetee;.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) jest dmkiem stanowtym integrala cz$¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudowawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Sizrewice”
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem chodnika
z brukowej kostki betonowe;j.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana nieimetod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka
jednowarstwowa lub w dwéch warstwach qu@ionych ze sabtrwale w fazie produkciji.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdfokt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pumdav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikimsikowej w budownictwie drogowym jest posiadani
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawai@unostk.
2.2.2. Wyglad zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Bywarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia goérna kostek powinnachypwna i szorstka, a kragzie kostek réwne i proste, wkhiecia nie
powinny przekracza2 mm dla kostek o gruléoi < 80 mm.
2.2.3.Ksztait, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje lsetonowy kostlke brukowy o grubdci 60 mm. Kostki o takiej
grubaici sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosz

— na diugdci +3 mm,
— na szerokeci +3 mm,
— na grubdci +5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju $aary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i dgowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kobtekowych

Lp. Cechy Wartcé¢
1 | Wytrzymald¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) $rednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasikliwos¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wEej niz 5

3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zan#ania, wg PN-B-06250 [2]:
a) rekniecia prébki

b) strata masy, %, nie gdej niz brak
c¢) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé 5
prébek nie zam#zanych, %, nie vécej niz
20
4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieoaj niz 4

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukovych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nisrej ni ,,32,5”.
Zaleca s} stosowanie cementu o jasnym Kkolorze. Cement powimigpowiadd wymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowd kruszywa mineralne odpowiadeg¢ wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki b@ta@j, przy zatéonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiada@wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw,azinie z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymatdé¢, mniejsa nasikliwosé i wieksz odporndé
na niskie temperatury i dziatanie soli.
Stosowane barwniki powinny zapewkiostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykignsk recznie.

Jeli powierzchnie § duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mzna stosowéamechaniczne
urzadzenia ukladage. Uradzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do przenoszenia z
palety warstwy kostek na miejsce ich iéaia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaline” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dklae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieito
betonu min. 0,7 wytrzymadai projektowanej, kostki przewone § na stanowisko, gdzie specjalneaazenie pakuje je w
folig i spina tdma stalow, co gwarantuje transport samochodami w nienarysaatanie.

Kostki betonowe minma réwnig przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podial powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamiljpenymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanyr8iS¥ D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczeniem
podiaza”. Wskanik zag;szczenia koryta nie powinien dynniejszy ni 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Jereli dokumentacja projektowa nie oki@inaczej, to nawierzch@ichodnika z kostki brukowej mioa
wykonywat bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o \&B5 [6] w uprzednio wykonanym Korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].

Grubga¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by
zwilzona wod, zag:;szczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca

Jereli w dokumentaciji projektowej dla wykonania chddnprzewidziana jest warstwa adsapca, to jej
wykonanie powinno byzgodne z warunkami okdlenymi w SST D-04.02.01 ,Warstwy ogtszajce i odcinajce”.
5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowsh

Z uwagi na rénorodnd¢ ksztattdéw i kolorow produkowanych kostek, #we jest ut@zenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zagitowanego przezdpniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdzy kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostknalezy uklad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zggzczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy
uzyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugeasbratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenighriudzeniem. Wibrowanie naleprowadzt od kravedzi powierzchni
ubijanej w kierunkiurodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywac walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zagdiaawierzchng. Chodnik z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien sprawigdzizy producent kostek brukowych posiada
aprobag¢ techniczn.

Pozostate wymagania okleno w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brulejwetonowej”.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podia
Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodnioz dokumentagj projektov i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynastia:
— glebokdsci koryta:
— o0 szerokéci do 3 m: +1cm,
— 0 szerokéci powyzej 3 m: 2 cm,
— szerokdci koryta:+ 5 cm.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na
stwierdzeniu zgodrioi z dokumentagj projektowy oraz pkt 5.3 niniejszej SST.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygbolega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentacprojektowa oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST:

— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtovai ubijania (wibrowania),
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— sprawdzenie prawidtovgai wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy prayy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie réwrigi chodnika
Sprawdzenie réwrisi nawierzchni przeprowadézaalezy taty co najmniej raz na kae 150 do 300 Arutozonego
chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwiepod fats 4 m nie
powinien przekraczal,0 cm.
6.4.2.Sprawdzenie profilu podinego
Sprawdzenie profilu podimego przeprowadZanalery za pomog niwelacji, biogc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika wktach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.
6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokordymalezy szablonem z poziomicco najmniej raz na kde 150 do
300 nt chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej aico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego
profilu wynosz + 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowejtki betonowej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, SST i wymaganiami kryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— ew. wykonanie warstwy odszapcej,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralndgci na tarczy Boehmego
2.  PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci
5.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaagraw

6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna mst@racowana na podstawie Ogoélnych Specyfikacghfieznych

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -09.01.01

PLANTOWANIE POBOCZY

Opracowanie wykonano na zlecenie
Gminy Sieroszewice

i dotyczy: ,Przebudowy nawierzchni drogi gminnepw Latowice, gm. Sieroszewice”
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) jest ohekiem stanowcym integralm czes¢ dokumentacji
przetargowej i technicznej na ,Przebudomawierzchni drogi gminnej w m. Latowice, gm. Serewice”
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest fakaiment przetargowy i kontraktowy przy zlecanializaciji
rob6t wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z:
- profilowaniem skap poboczy z gruntu z koryta drgz plantowaniem terengdncego w bezpéedniej bliskdci do
wykonywanych prac.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeg wi&ciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.
1.4.7.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
Niniejsza specyfikacja dotyczy rob6t zwanych z wykorzystaniem gruntu dowiezionego.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna Byzdijeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2 m wysokéci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie mze by zagruzowana, prze§oieta korzeniami,
zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania robo6t
Wykonawca przygpujacy do wykonania poboczy powinien wykézk mozliwoscia korzystania z nagbujacego
Sprz;tu:
- sprzt pozwalajcy na rozplantowanie przywiezionego gruntu wgzlmmsci Wykonawcy
4. TRANSPORT
4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugidlioe” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@0Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania plantowania poboczy
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.
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